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01네트워크 설정01네트워크 설정



네트워크 설정 필요 이유?
라즈베리 보드는 Wi-Fi 모듈이 탑재되어 네트워크 설정에 따라 인터넷
사용 모드(DHCP), 로보독 무선공유기 모드(AP) 2가지 모드로 사용 가능

0. 네트워크란?

스마트폰 브라우져

스마트폰

DHCP 모드
인터넷망을 통해서 영상 출력

AP 모드
AP로 연결된 스마트폰에만 영상 출력



로보독 전원 켜기
로보독은 전원을 켠 후 약 20초 동안 라즈베리보드와 연결시도 후
부팅 부팅 완료 시 헤드LED에 “RB” 문자가 출력됨

1. 네트워크 설정(1)- 로보독ON

블루투스ID 왕눈이
출력 RB 출력라즈베리

①연결②설정

③선택

블루투스ID 
출력

왕눈이
출력 RB 출력라즈베리

부팅 중

라즈베리 부팅 완료 확인 후 라즈베리 네트워크설정



2. 네트워크 설정(2)- AP모드

AP 모드
AP모드는 라즈베리 파이가 Wi-Fi 공유기처럼 동작해서
다른 장치들이 라즈베리파이에 직접 Wi-Fi로 연결 가능

네트워크 선택
JCBlock앱네트워크 AP 설정

②적용

①선택

Wi-Fi AP 설정
스마트폰Wi-Fi설정로보독AP 선택

④AP선택

③정보확인

카메라 확인
JCBlock앱영상출력

⑤카메라선택



3. 네트워크 설정(3)- DHCP모드

DHCP 모드
라즈베리 파이가 DHCP 클라이언트가 되어 공유기나 DHCP 서버로부터
IP주소를 자동으로 받아 사용하는 모드

네트워크 선택
JCBlock앱네트워크 DHCP 설정

SSID/PW 입력하면 IP/GW 자동출력

②적용

①선택

카메라 확인
JCBlock앱영상출력

⑤카메라선택

③정보확인

Wi-Fi 선택(생략가능)
입력한SSID  선택

④Wi-Fi 선택



02카메라 설정02카메라 설정



0. 라즈베리 네트워크 확인

네트워크 설정 확인
“01 네트워크 설정”에서 라즈베리 부팅, 네트워크 설정 완료된 정보를
JCBlock 앱 상태창에서 확인

라즈베리파이
준비상태

라즈베리파이
IP Address

라즈베리 송수신값



1. 영상보기 - 웹브라우저

DHCP 네트워크 설정시 웹 지원
DHCP인터넷으로 웹브라우저를 로보독 뷰파인더 확인

IP 확인 IP 입력



2. 카메라 설정- 타겟(객체)지정

실시간 영상 보기
로보독에 탑재된 카메라를 통해서 보여지는 영상을 실시간 출력
색상, 문자, 타겟 설정등 영상관련 인공지능 기능 수행

마스크 영상에서 보이는 객체를 타겟으로 영상 제어 기능 수행

③셔터

①색상 인식

②검출색상

마스크영상
검출영상마스크출력

타겟 색상검출
지정색상/좌표타겟 지정

카메라 확인
실시간영상보기

코드실행
영상인식코드실행
color_detect.py

타겟범위
설정



2. 영상 코딩 블록 삽입 방법

제이씨블록 코딩으로 영상 불러오기
라즈베리 카메라를 이용하여 출력된 영상을 블록코딩에 사용하는 법

실행

정지

블록 쌓기
네트워크 설정된 IP가 자동 출력

패드 영상출력

정지



3. 영상코딩예제(1)-무선조종기

실시간 영상 무선조종기
기존 무선조종기 예제에 카메라 영상 출력 추가하여
로보독 카메라 뷰파인터로 실감나는 조종 체험 지원

블록 추가
영상출력 블록 추가

영상+무선조종기

예제 불러오기
무선조종기 예제 출력



Thank You


